Development Robotic TEAM, ZS s MS Vyvojova 228, Bratislava - Rusovce

Robot sa sklada z:

- Dvoch motorov, ktoré pohybuji pasmi

- Dvoch prednych senzorov na hladanie prekazok

- Jedného farebného senzora pod kosikom na gulicky
- Jedného tlacidla

- Kosika na gulicky

Na obrazovke sa ukazuje:

- Nauceny pohyb troch farieb
- Farba, ktord ma robot pred farebnym senzorom
- Faza, v ktorej robot je

Robot vie:

- Vie sa naucit, ako reagovat, ak vidi prekazku podla farby v kosiku (pohyb vlavo, vpravo
a vzad).
- Vie sa zachovat podla nau¢enych pokynov.




